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ELEKTRIKLiI ASANSORLER iLE HIDROLIK ASANSORLERIN
KARSILASTIRILMASI
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Ozet

Bu calismada, asansor gesitlerinden yaygin olarak kullanilan hidrolik asansdrler ve
elektrikli asansorler arasindaki temel yapisal farkliliklar ele alinmustir. Iki tip asansérde ayni
islevi yiirtiten farkli elemanlarin gorevleri incelenmistir. Kullanim kolayligi, maliyet, emniyet
ve bakim yonlerinden hangi tip asansoriin kullaniminin uygun olacagi konusunda
karsilagtirma yapilmstir.

Anahtar Kelimeler: Elektrikli asansor, hidrolik asansor, glg¢ tnitesi.

THE COMPARISON OF HYDRAULIC ELEVATORS WITH ELECTRIC
ELEVATORS

Abstract

In this study, the difference between hydraulic and electric elevators were studied
considering basic differences. Two functional elements that one different in both of the
elevators were examined. A comparison is made taking into account as simplicity, cost,
reliability and maintenance.

Key words: Electric elevator, hydraulic elevator, power unit.

1. Giris

Asansorler; yiik ve insanlari, kilavuz raylar arasinda hareketli kabin veya platformlar
ile diisey dogrultuda tasimaya yarayan elektro-mekanik tesisler olarak tarif edilir. Asansorler
tasima kapasitesine gore tiirlere ayrilir:

a) Konutlarda kullanilan asansorler; 100, 180, 240, 320, 400, 630, 1000 kg olmak
Uzere 7 tiire ayrilir.

b) Konut disi yerlerde kullanilan asansorler; 630, 800, 1000, 1200, 1600 kg olmak
lizere 5 tiire ayrilir.

c) Saglik tesislerinde kullanilan asansorler; 1600, 2000, 2500 kg olmak tzere 3 tire
ayrilir.

Asansorler hizlarina gore 0,63 m/s, 1 m/s, 1,6 m/s, 2,5 m/s ve 2,5 m/s’ nin iizerindeki hizlar
olmak tizere 5 gesittir.
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Hidrolik asansorler ile elektrikli asansorlerde kullanilan bazi elemanlar farklilik
gostermektedirler. Bunun haricinde kullanilan elemanlar (kabin, kilavuz raylar, paten bloklari,
otomatik kapilar) her iki tip asansorde de ayni olmaktadir.

Asansoriin kullanim amacina gore, ylikleme durumuna gore, kuyunun sekline gore ne
tip bir asansor kullanilacagina karar verilir. Se¢im yapilirken istenilen hiz da gbz Oniinde
bulundurulur.

2. Elektrikli asansorler

Bu tip asansorler (Sekill), tahrik motorunun kumanda panosundan aldigi komut
vasitasiyla harekete gecip, kabini istenilen yonde hareket ettirmesi yoluyla ¢alisirlar. Kabin,
kars1 agirlikla miisterek caligir. Aralarindaki g¢elik halatin tahrik kasnagi ile surtiinmesinden
kaynaklanan bir hareket vasitasiyla yukari asagi hareket ederler. Kabin ve karsi agirlik
birbirleri ile yaklasik esit agirliktadirlar. Bu sebeple enerjiden tasarruf edilmis olmaktadir. Bu
tir tahrik makinelerine surtiinme tahrikli asansorler denir. Ayrica halat veya zincirin tahrik
kasnag lizerine sarilmasi ile ¢alisan asansorler de mevcuttur. Bu sekilde ¢alisan asansorlere
de tamburlu asansorler denir [1, 2, 3].

Kontrol paneli Kumanda panosu
7 Asansdr makinasi
. =t |51 8 .
Motor jeneratdrii — (a9 L _'_ g3 Hiz regiilatori
Kilavuz raylar Saptirma kasnag:
Aski halatlar:
Patenler Son kat salteri
Kapi mekanizmasi
Kap:
Kabin etegi Kabin iskeleti
Parastit diizeni
Fleksible kablo
Kars1 agirhk
Kat kapisi
Karg: agirlik rayr
Kesici
. Tampon ] En alt kat salteri
Sekil 1 nanlar1
Tampon sasisi ;{'Z regd(l(::;miu
. . erme ni
2.1 Asansor makines \

Asansor tahrikinde DC ve AC teknolojileri kullanilir. Genel kural olarak yiiksek katlt
binalarda (> 2.0 m/s) yiliksek hizl1 halath asansorlerde DC tahrik, az katli binalarda (< 2.0 m/s)
daha yavas hizli asansorlerde AC tahrik kullanilir.

DC tahrik sistemi yapisi nedeniyle, maksimum konfor ve minimum toplam kayiplarla
asansor hareketinde hassasiyet saglar. Ancak degisken DC voltaj kaynagi gereklidir. Bunu
icin Ward — Leonard veya Thyristor — Leonard AC — DC ceviricisi kullanilir [1, 4].
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Birgok uygulamada DC tahrik, kaynaga dogrudan baglidir. 100 — 300 d/dak gibi
kasnak hizlarinda bir rediiktorle birlikte kullanilir. Frekans calistirilan AC makineler sabit
senkron hiza sahiptir.

Asansor makinesi genellikle elektrik motorlu ve tahrik kasnaklidir. Rediiktorlii ve
rediiktorsiiz olmak tlizere iki ¢esidi vardir. Sonsuz vida mekanizmasinin sessiz ¢aligsmasi,
kiicik hacimde biiyiik ¢evrim orani saglamasi ve veriminin diisiik olmasi sebebiyle
frenlemeye yardimci olmasi yoniinden asansérde yaygin olarak kullanilmaktadir.
Asansorlerde kullanilan elektrik motoru 6zel yapilmis, kaymali Ward — Leonard grubu
eleman1 olarak dogru akim motoru yer alir. Bu durumda asansor hizi istenildigi gibi
ayarlanarak rahat bir ivmeli hareket saglanabilir.

Tek devirli asenkron motorlar hiz1 az olan asansorlerde kullanilir. 0,75 m/s den fazla
hizl1 asansorlerde, ozellikle durus sirasindaki negatif ivmeli hareketin verdigi rahatsizligi
azaltmak igin, kutup sayis1 degisebilen ¢ift devirli motor uygulanir.

Asansorlerde rediiktor olarak, yaygin olan sonsuz vida mekanizmasinin disinda planet
mekanizmalart da kullanilmaktadir. Rediiktorsiiz asansorlerde tahrik kasnagi dogrudan
dogruya giiclii dogru akim elektrik motorunun miline kama ile baglidir.

2.2 Karsi agirlik

Kabin agirligint ve tam yiikiin de yarisin1 karsilayacak agirlikta, kabine karsi yiik
olarak tasarlanmistir. Kolay tasinabilmesi ve miktar ayar1 yapilabilmesi bakimindan, birbiriyle
baglanabilecek dokme demir parcalar halinde yapilir. Kars1 agirlik celik bir ¢erceve yardimei
agirliklar ve celik ¢ergeveye tutturulmus yonlendirme elemanlarindan olugmaktadir. Yardimci
agirliklar genellikle dokme demirden, celik levhalardan veya i¢i kumla doldurulmus plastik
karkaslardan imal edilir.

2.3  Aski elemant

Asansorlerde genellikle yiik tasiyict elemanlar celik tel halatlardir. TS 1918/7 veya
DIN 3058 Seale tipi halatlar asansorlerde yaygm olarak kullamlmaktadir. Insan tasiyan
asansorlerde en az iki halat kullanilmali ve halat ¢apt 8 mm’den az olmamalidir [1].

Celik tel halatlar, zamanla eskimekle beraber, ani olarak kopmaya karsi giivenli
elemanlardir. Periyodik muayenelerde kullanilamayacak duruma gelip gelmedikleri testler
sonucu anlagilir. Isletme Omiirleri sartlara gére degisiklik gostererek, 5 — 15 yil arasinda
degisir.

2.4 Hiz regulatoru

Hiz regiilatorii, asansor inis hizt nominal degerini %25 kadar astig1 taktirde, parasiit
tertibatin1 harekete gecirerek parasiit frenini etkiler ve motor elektrigini keser. Asansor
boslugunun iist tarafinda, makine dairesinde bulunur. Regiilatér halati kabinin hareketini,
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regiilator kasnagina iletir. Asir1 hiz halinde sikistirilan bu halat parasiit mekanizmasini
harekete gecirir. Hiz regiilatorleri genellikle “hiz sinirlayict” olarak gorev yaparlar. Ancak hiz
diizenleyen hiz regiilatorii cesitleri de yapilmustir.

Hiz regiilatorleri yapilar1 bakimindan iki farkli c¢esitte asansor tesislerinde
kullanilmaktadr:

a) sarkach regiilatér: 0,8 m/s ’den az kabin hizlarinda kullanilan basit ve ¢ift sarkach
regulatorlerdir.

b) savrulma agirlikli regiilator: 1 m/s kabin hizlarinin asildig1 yerlerde kullanilir.

2.5 Son kat salteri

Son kat salteri kabinin en alt ve en {ist durumlarini sinirlar. Kabine tespit edilirler veya
makine dairesi zeminine yerlestirilirler ve kabin tarafindan ¢alistirilirlar. Birinci hal genellikle
yiiksek hizli asansorlerde, ikinci hal ise diisiik hizli asansorlerde kullanilir. Son kat salterinin
gerek kontrol devresini gerekse motor ana devresini kesen tipleri vardir.

2.6  Paragiit tertibati

Halat kopmas1 veya inis hizinin asir1 derecede artmasi halinde, asansorii kilavuz raylar
iizerinde frenleyerek durdurur. Kabinin iist veya alt kirislerine yerlestirilir. Elektrikli, hidrolik
veya pnOmatik sistemler giivenli olmadiklarindan mekanik olarak ¢alistirilirlar. Ani
frenleyerek kisa mesafede durdurma, atalet kuvvetleri yliziinden gerek insan gerekse tasiyici
elemanlar iizerinde zararl etki yapacagindan, yumusatici ve kaydirici parasiit freni uygulanir.
0,85 m/s asansor hizina kadar kullanilan sert fren etkilerinden baska, kilavuz raylar da
zedeleyebilirler [1,4].

Bunlardan, tutma mesafesi 1 — 2 ¢cm olan parasiit freni sakincalarindan dolay1 6nemini
yitirmistir. Tiim asansér ve kabin platformlar1 i¢in regiilatér yardimciligi ile birlikte
konulmasi zorunlu olan parasiit diizeni kars1 agirlik icin de 6zel bir halde gereklidir. Karsi
agirligin hareket alan1 altinda insanlarin bulundugu, konut, biiro, toplant1 salonlar1 gibi yerler
varsa kars1 agirlik da parasiit diizeni ile donatilmalidir.

Kabinin asag1 yonde hareketi sirasinda normal hizinin 1,4 katin1 agmasi, halatlarin
kopmasi veya halatlardan birinin fazla uzamasi halinde, kabin parasiit tertibati vasitasiyla
kilavuz raylara tespit edilir. Bu tertibat kabinin altina veya iistiine yerlestirilir. Bu sirada
motor ve fren sebekeden ayrilir. Parasiit tertibatinin kabin hizina baglh olarak kullanilan
baslica iki tiirti vardir:

a) Ani olarak etki eden parasiit tertibati: 1m/s ’lik kabin hizlarina kadar kullanilir.

b) Kademeli olarak etki eden parasiit tertibati: Im/s ’den biiyilk kabin hizlarinda
kullanilir.
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3. Hidrolik asansorler

Hidrolik asansorler prensip olarak ¢ok eskidir. Sivi olarak ilk énceleri su, daha sonra
yag kullanilmistir. Onceleri sadece fabrikalarda ve depolarda kisa mesafeli yiik asansorii
olarak tercih edilirken, 1950 yillarindan itibaren insan asansori olarak da kullaniimaya
baglanmustir.

Hidrolik asansorler sahip olduklari avantajlar nedeniyle bazi bina ve tesislerde
kullanilmislardir:

1) Diisiik malzeme maliyeti ve bakim {icreti
2) Binalarda daha etkin kullanim alan1 saglama
3) Cati dizayninda serbestlik ve teras katina ulasma imkani
4) Makine dairesi yerinin serbest secimi
5) Binaya gelen yiikiin tabana iletilmesi ve statik hesapta kolaylik
6) Yiiksek tasima kapasitesi ihtiyacini karsilayabilme
7) Asagi iniste masrafsiz ¢aligma
8) Sessiz ¢alisma
9) Hassas kat ayar1 (£3 mm) ve otomatik seviyeleme
10) Olast arizalarda asansoriin otomatik olarak kata ulagmasi
11) Darbesiz kalkis ve durus; kademesiz hiz ayar1
Bu avantajlarin yani sira hidrolik asansorlerin bazi dezavantajlar1 sunlardir:
1) Kullanilan yagin 6zellikleri sicaklikla degistiginden performans degisiklikleri
2) Yeralti kagaklarinin ¢evredeki su kaynaklarini kirletme ihtimali

3) Gerekli motor glclnin aym1 hizda ve aymi kapasitede konvansiyonel tip
asansorlere oranla 2.5 - 3 kat fazla olmasi

4) Montajda ve bakimda bilinmeyen maliyetler
Hidrolik asansoérlerin kullanim alanlar1 sunlardir:
1) Iki, li¢c ve dort durakli isyeri binalari
2) Iki, ii¢, dért ve bes durakli apartmanlar
3) Ug kata kadar olan kiigiik hastaneler, klinikler ve tibbi binalar

4) Diistiik seyir mesafeli 500 kg - 5600 kg arasinda malzeme tasima kapasiteli
endustriyel binalar

5) Dort kata kadar hiikiimet binalar1
6) Biiyiik binalarin garaj asansorleri

7) Is merkezlerindeki insan ve servis asansorleri
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8) Yduriyen merdivenlere ek olarak 6zurli asansorleri

9) Sahne asansorleri
Hidrolik asansorlerin uygun olmadig yerler:
1) Cok biiyiik magazalar
2) Dort katin Uzerindeki hastaneler
3) Kuyu dibi deligi agilmasinin biiyiik risk oldugu yapilar

4) Elektrik giicliniin pahali oldugu yerler veya elektrik giiciiniin sinirli oldugu yerler

3.1 Hidrolik asansérlerin siniflandirilmasi
3.1.1 Direkt tahrikli sistemler
Silindir direkt olarak kabin siispansiyonuna baglanmistir ve silindirin ¢ikis-inis hiz1

kabin hizina esittir (Sekil 2).
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Sekil 2. Direkt tahrikli hidrolik asansor elemanlari
3.1.1.1 Merkezden direkt tahrikli sistemler

Genellikle 6zel tasarimlar istenildiginde kullanilir. Paragiit tertibati gerektirmez.
Kademeli bir piston sayesinde uzun seyir mesafeleri elde edilebilir. Dezavantaji silindirin
yerlestirilebilmesi i¢in kuyu dibinde bir delik agilmasi gerekliligidir (Sekil 3).

Sekil 3. Merkezden direkt tahrikli sistem
3.1.1.2 Yandan direkt tek pistonlu hidrolik asansor

Siispansiyon ile piston arasinda direkt baglanti vardir. Genellikle seyir mesafesi kisa
olan yerlerde kullanilir. Kademeli pistonlarla seyir mesafesi uzatilabilir (Sekil 4).

3.1.1.3 Yandan direkt ¢ift pistonlu hidrolik asansor

Kisa seyir mesafesi, genis yiik asansorleri igin kullanilir.
3.1.2 Indirekt tahrikli sistemler
3.1.2.1 Yandan indirekt tek pistonlu hidrolik asansor

Halatlar ile seyir mesafesi iki katina g¢ikarilmaktadir. Bu sistemde giivenlik olarak
parasiit tertibati kullanilir (Sekil 5).
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Sekil 4. %) Yandan
direkt - tek pistonlu

3.1.2.2.Yandan indirekt ¢ift pistonlu hidrolik asansor
Uzun seyir mesafeli yiik asansorleri icin kullanilir.
3.1.2.3 Karsi agirliktan tahrikli indirekt hidrolik asansor

Cift tesirli hidrolik piston kullanilmaktadir. Kabinin hareketi, kars1 agirliga bagl piston
tarafindan saglanmaktadir. Calisma hiz1 1m/s, seyir mesafesi 20 m ’ye kadar ulasmaktadir.

3.2 Hidrolik asansorlerin elemanlart
3.2.1 Gug uniteleri

Kapal1 bir tankta bulunan hidrolik yagini dalgic motor ve ona bagl ¢elik filtreli pompa
ile silindirlere ileten kisimdir. Yag silindirlere ulasmadan 6nce dagitim ve kontrol valflerinden

gecer.

3.2.2 Hidrolik silindirler

Kabini hareket ettiren sistemdir. Pompanin enerji kazandirdig1 yagin etkisini kabine
iletir. Genellikle kullanilan silindirler tek tesirli, 6zel durumlarda ¢ift tesirli olarak segilirler.
Yer sikintisi ¢ekilen sistemlerde genellikle teleskopik silindirler kullanilmaktadir.
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Senkron teleskopik silindirler belirli seyir mesafelerine kadar indirekt sistemlere
kiyasla daha ucuza mal olurlar.

3.2.3 Valfler

Asag1 ve yukar1 yonde asansoriin biitiin hareketlerini kontrol etmektedirler. Boru
kapatma valfi, silindirden tanka donen yagin akisini asag1 yonde hizin ¢ok fazla olmasi veya
boruda kagak olmasi durumunda durdurmaktadir. Valf basing farki ile ¢alistigindan elektrik
enerjisine ihtiyag duyulmamaktadir.

3.2.4  Isi degistiriciler

Yogun trafige sahip binalarda kullanilan yagin asir1 1sinmasini onlemek amaciyla
kullanilmaktadir. Az yer kaplamasi ve sessiz ¢alismasi 6zellikleri sayesinde, makine dairesine
de monte edilebilmektedirler. Asansoriin kullanilmadigi durumlarda yag sicakliginin istenen
sicakligin altina diismesi halinde rezistansl 1siticilar devreye girerek, yagi istenilen sicaklik
degerine getirirler. Belirtilen yag 1siticilar1 termostatik prensip ile ¢aligmaktadirlar.

3.2.5 Seviyeleme cihazi
Seviyeleme cihazinin iki gorevi vardir:

a) Seviye ¢ubugu temas tablasina degmesi sonucunda kat hizasinda iyi bir tolerans ile
durabilmektedir.

b) Asansoriin mevcut kat konumundan asagiya kaymasi halinde seviyeleme ¢ubugu
tablanin algak kismu ile temas eder. Bu temas pompaya ¢alisma sinyali olarak aktarilir ve
asansoOr tekrar yukariya ¢ikarak yeniden kat seviyesine yukselir.

3.2.6 Kabin konsolu

Hidrolik sistemlerde kabin, bir ¢elik konstriiksiyon fiizerine yerlestirilir. Direkt
sistemlerde hidrolik silindir dogrudan konsolu, indirekt sistemlerde palangayr tahrik eder.
Palanga diizenegi, halat yardimiyla konsola baglhdir.

3.3 Hidrolik asansor ¢calisma prensibi

Asansorlii yukar1 yonde hareket ettirebilmek i¢in hidrolik akigkan bir pompa
vasitasiyla silindire pompalanir. Asansoriin asag1r hareketinde ise mevcut sistem agirliginin
etkisiyle silindirlerdeki yagin tanka dogru akisi saglanir. Sistem yukart yonde hareket
ederken, kabin yuki ne olursa olsun kabin hizi sabit tutulmalidir. Bunun igin volumetrik
pompalar kullanilir. Pompay1 tahrik icin alternatif akim sincap kafesli asenkron motor
kullanilir. Bu, asansoriin sabit ¢calisma hizina ¢abuk ulasmasini ve muhafaza etmesini saglar.
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Silindire uygulanan kuvvet kabin agirligi, tasima kapasitesi ve piston agirligidir. Hizlanma ve
yavaslama asagida belirtilen sekilde saglanmaktadir:

Motora gerilim verilip pompa donmeye basladigi zaman, 6nce basilan biitiin yag bir
valf Uzerinden tanka geri doner. Bu valfe by-pass valfi adi verilir. By-pass valfi dereceli
kapanarak yagin tanka akisini azaltir ve bdylece silindire akisi baslatir. Asansor kabini, yukar
yonde yavas ve titresimsiz hareket eder. By-pass valfi tamamen kapandiginda, kabin yukari
yoénde tam hiza ulasir.

Yavaslama sirasinda asansor kata yaklastifinda, pompa calismaya devam eder fakat
hidrolik yag, by-pass valfinden derece acilmasi ile tanka dogru yonlendirilir. BOylece silindire
azalan miktarda akiskan gelmesine izin verir ve asansOr kabini titresimsiz yavaslar. Bu
yavaslama, kat seviyesine 5 cm kalana kadar devam eder. Kabin 5 cm yi seviyeleme adi
verilen en diisiik hiz ile kat eder. Kat seviyesinde, by-pass valfi hidrolik yaginin tamamini
tanka geri gonderir, pompa motoru durur ve kabin de durur. Yumusak bir durus i¢in
seviyeleme hizi takriben 5 cm * ye ayarlanarak elde edilir.

Valflerin her birinin ayr1 bir gorevi vardir. Bazi valflerin ¢ekirdekleri sadece yaylar ile
calisirken, bazi valf ¢ekirdekleri lizerinde yaylardan baska bobinler de mevcuttur. Kumanda
degisiklikleri bu bobinler vasitasi ile yapilmaktadir. Asagr yonde motor calismaz. Bobinli
valflerin kontrolii ile kabin agirliginin meydana getirdigi basing, silindir igindeki hidrolik
yaginin yavas yavas tanka donmeye baslamasiyla kabini titresimsiz bir sekilde harekete
gecirir. Valfin tam acilmasi, kabini normal hizina eristirir. Kat seviyesine yaklasildiginda
ilgili valf silindirden tanka giden hidrolik yagini derece derece azaltir. Boylece kademesiz bir
yavaglama ile kat seviyesine 5 cm kala kabin yavaslar ve bu 5 cm yi seviyeleme hiz1 ile
tamamlar. Kat seviyesinde valf tamamen kapanir ve asansor durur. Sehir sebekesi kesildigi
zaman revisto kutularindaki gii¢ kaynag ile ilgili inis valfi ¢eker ve kabin bir alt kata rahatga
iner. Ayrica kabinin valf grubu iizerindeki bir buton vasitasi ile asagiya veya el pompast ile
yukartya hareketi saglanabilmektedir (Sekil 6).
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3.4.1 Tasima kapasitesi
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Tahrik yontemine gore 5 sinifta incelenir:

1) Merkezden direkt : 20.000 kg
2) Yandan direkt tek tahrikli : 2.000 kg
3) Yandan direkt ¢ift silindirli : 10.000 kg

4) Yandan indirekt tek silindirli ~ :2.000 kg
5) Yandan indirekt ¢ift silindirli ~ : 8.000 kg

3.4.2 Maliyet

Yuksek seyir mesafelerinde indirekt sistemler daha ekonomiktir. Cunki bu mesafelerde
direkt olarak ancak iki veya ii¢ kademeli silindirler kullanilabilir. Teleskopik silindirlerin
maliyeti ise yiiksektir. Kisa mesafelerde indirekt sistemin maliyeti teleskopik silindire gore
daha ekonomiktir. Fakat kuyu dibinde yeterli mesafe var ise yandan direkt tek kademeli
silindirler ekonomik duruma gecerler. Cunki bu durumda piston maliyetleri birbirine
yakindir. Fakat direkt sistemde yiik indirekt sisteme gore yari yariya oldugu igin gerekli motor
ve dolayist ile maliyet diiser. Ayrica indirekt sistemdeki halat — makara ve parasiit — fren
sistemi yoktur. Bu sistemlerin maliyeti ve iscilik de gboz Oniine alindiginda, uygun
mesafelerde bu sistemin avantajini ortaya ¢ikarir.

3.4.3 Seyir mesafesi

Kisa mesafelerde direkt veya indirekt silindirler kullanilabilir ancak 35 metre gibi uzun
mesafelerde sadece indirekt silindirler kullanilabilir.

3.4.4 Seyir hizi

Yiiksek hizlarda indirekt sistemler daha avantajhidir. Ciinkii kabin hizi, silindir hizinin
iki katidir. Indirekt sistemlerde piston hiz1 yar1 yariya diiseceginden gerekli hidrolik pompa,
motor giicii, tank tipi daha diistiktiir.

345 Kuyu kullanim alam

Maksimum kullanim alani istenildiginde merkezden hidrolik sistemler en uygunudur.

3.4.6 Kuyu dibi mesafesi

Merkezden direkt tahrikli hidrolik asansdrler i¢in kuyu dibine c¢ukur kazilmasi
durumunda 6zel tedbirler alinmasi ve yeterli mesafe birakilmasi gereklidir. Indirekt veya
yandan direkt tahrikli sistemlerde kuyu dibi mesafesi halatli asansorlerdeki degerler kadar
almabilir.
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3.4.7 Kabine girig pozisyonlari
Direkt veya indirekt olarak tahrike gore kabin giris pozisyonlar1 degisiklik gosterir.
1) Merkezden direkt : 4 taraftan da giris olabilir.
2) Yandan tahrik tek silindirli : 3 taraftan giris olabilir.
3) Yandan tahrik cift silindirli : 2 taraftan giris olabilir.
4) Indirekt tahrikli : 3 taraftan giris olabilir.
4. Elektrikli asansorler ile hidrolik asansorlerin karsilastirilmasi

Tablo 1 ’de elektrikli asansorler ile hidrolik asansorlerin gesitli 6zelliklere gore
karsilagtirilmas1 yapilmistir.

Deprem bolgelerinde hidrolik asansorler daha emniyetli olduklarindan tercih
edilmektedir. Elektrikli asansorlerde ise karsi agirhigin deprem esnasinda sallanmasi ve
kabinin asansor boslugunun tepesine bagli olmasi, sallanan bir binada asansér kuyusunun
tabanina oturmus bir hidrolik asansore gore biiylik bir dezavantaj teskil etmektedir.

Yangin durumunda, hidrolik asansdrlerde kurtarma ekipleri, zemin katta olan makine
dairesinde ¢alisma imkanina sahiptirler. Buna karsilik elektrikli asansorlerde, yanginda
meydana gelen duman ve sicaklik, kabin i¢inde kalmis olan yolcularin binanin en iist katinda
bulunan makine dairesinden kurtarilmaya ¢alisilmasini ciddi bir sekilde etkileyebilmektedir.
Ayrica karst agirlikl elektrikli asansorlerde, makinedaki el freni bosaltildig: taktirde, kabinin
yukari istikamette hareket etme ihtimalinin bulunmasi, kabinin i¢indeki insanlar1 tehlikeye
diistirebilmektedir.

Elektrik kesilmesi veya acil durumlarda asansér iginde mahsur kalan Kkisileri
kurtarmak icin kabinin kolayca zemin kata indirilebilmesi, hidrolik asansorlerin dnemli bir
ustlinliigidiir.

Tablo 1. Elektrikli asansorler ile hidrolik asansorlerin karsilastirilmasi

Ozellikler Elektrikli Asansorler Hidrolik Asansorler
Tahrik elemani Elektrik motoru Hidrolik unitesi
Hiz denetleyici Hiz regiilatorii Basing emniyet valfi
Yiik tasiyict eleman Celik halat Kabin konsolu ve hidrolik silindir
Seviyeleme Bi-stabil ve miknatis Seviyeleme gubugu
iz\s/;ﬁ:sgie Stabilin hassasiyetine gore 3mm
Sogutma Fan Is1 degistiriciler
Kuyu kullanim alanm Agulik rl;zrkl;a;:ﬁl:;birlikte Maksimum
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Hiz >2,5m/s 1m/s
Seyir mesafesi 4 Kat ve lizeri Ideal 7 kat
Kapasite 1:1 tahrik 2500 kg 20000 kg
Maliyet 1 Birim Elektrikli asansorlere gore 1-1,5

birim kat fazla

Elektrikli asansorlere gore 2-2.5

Enerji tuketimi 1 Birim birim kat fazla

Genelde kuyu Gstunde, -3 m | Hidrolik sistem kuyu altinda, kuyu

Makine dairesi yukseklikte ustiinde 1 m alan yeterli

4, Sonug

Asansor secimi yapilirken Tablo 1’ deki karsilastirmaya gore kullanim kolayligi,
maliyet, emniyet, bakim ve yapisal ozelliklerin dikkate alinmasi gerekir. Cati kati kullanim
alaniysa, maksimum tasima kapasitesi isteniyorsa, seyir mesafesi 7 kattan fazla degilse
hidrolik asansorler tercih edilebilir. Ancak sistem hizli ¢aligtirilmak isteniyorsa hidrolik
asansorler uygun degildir.

Maliyet acisindan uygunluk istenen durumlarda makine dairesi durumu miisaitse
elektrikli asansorler tercih edilmelidir. Kuyu ici elektrikli tahrik sistemlerinin mevcut
olmasina karsin bu sistemlerin de maliyeti yiiksektir.

Hidrolik asansorlerde kat seviyelerini ayarlamak i¢in seviyeleme ¢cubugu kullanilirken
elektrikli asansorlerde miknatis ve stabilden olusan manyetik bir sensdrleme sistemi
kullanilmaktadir. Hidrolik asansérlerin seviyeleme hassasiyeti daha yiiksektir.

Ancak yiiksek binalarda ve yiiksek hizla ¢alistirilmak istenen asansorlerde elektrikli
asansorlerin kullanilmast daha uygundur.

Uzun vadede hidrolik asansorler, kisa seyir mesafeli asansorler ile sinirlt olabilecektir.
Biiyiik kapasiteli yiik asansorlerinde ise hidrolik asansoriin biitiin avantajlarini korumakta
oldugu goriilmektedir.
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